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STRESZCZENIE POPULARNONAUKOWE

»s wanie au icznej w i wiedzi J¢ i WCY Wi
Zastosowanie autonomicznej Al rocesie pracy a odpowiedzialno$¢ cywilna pracodawc obec
0sob trzecich”

Celem projektu badawczego jest ustalenie jaki model odpowiedzialno$ci cywilnej powinien
obowigzywa¢ w prawodawstwie Unii Europejskiej, gdy autonomiczna Al (sztuczna inteligencja)
wykorzystywana przez pracodawce w procesie pracy wyrzadzi szkode osobie trzeciej. Obecnie
odpowiedzialno$¢ cywilna za powstajace szkody jest rozczlonkowana i dostosowana do znanego
dotychczas podzialu na ludzi i rzeczy. Al nie jest ani rzecza, ani tez nigdy nie stanie si¢ czlowiekiem.
Wiele wskazuje natomiast na to, ze Al w procesie pracy zastapi nie tylko rzeczy (maszyny;
urzadzenia), ale rowniez ludzi (pracownikéw). Z pewnoscig nie nastgpi to od razu i nie bedzie
dotyczy¢ wszystkich zawodow, ale w tym kontekscie dotychczasowe dopasowanie zasad i modeli
odpowiedzialno$ci cywilnej do podzialu na ludzi i na rzeczy moze si¢ nie sprawdzic. W
prawodawstwie Unii Europejskiej dotychczas nie zdecydowano si¢ na nadanie Al osobowoSci
prawnej, potaczonej z samodzielnym ponoszeniem przez Al odpowiedzialno$ci cywilnej za
wyrzadzane szkody. Nie mozna jednak z gory wykluczyé koniecznosci opracowania catkowicie
nowego, nieznanego dotychczas modelu odpowiedzialnos$ci autonomicznej Al. By¢ moze zasadne
bedzie takze zastgpienie réznych rodzajow odpowiedzialnosci cywilnej, jednym tylko rodzajem
odpowiedzialno$ci, zwigzanym z autonomiczna Al. Hipoteza badawcza opiera si¢ na zatozeniu, ze
odpowiedzialno$¢ musi by¢ dostosowana do dziatania w petni autonomicznej Al, ktora w okreslonym
obszarze podejmowac bedzie samodzielne decyzje, bez udziatu czynnika ludzkiego. Szczegotowym
celem badawczym jest udzielenie odpowiedzi na pytanie, kto powinien odpowiada¢ za szkody
wyrzadzone osobie trzeciej przez autonomiczng Al, wykorzystywang przez pracodawce w procesie
pracy i na jakiej zasadzie nalezy oprze¢ t¢ odpowiedzialnosc.

Niektore systemy Al funkcjonujg tylko w $wiecie wirtualnym (np. asystenci glosowi,
oprogramowanie do analizy obrazu, wyszukiwarki, systemy rozpoznawania mowy i twarzy), podczas
gdy inne systemy Al sa wbudowane w sprzet (np. zaawansowane roboty, samochody autonomiczne,
drony, Internet rzeczy). Wazny jest rowniez podziat na tzw. stabg Al oraz na silng Al. Staba Al jest
okreslana jako zadaniowa lub ilo$ciowa. Natomiast silna Al obejmuje sieci modelowane na wzor
ludzkiego mézgu. Chociaz do chwili obecnej nie stworzono jeszcze takiego systemu, ktory mozna
bytoby uzna¢ za silng AI, naukowcy podkreslaja, ze jest to tylko kwestig czasu.

Uzasadnieniem dla podjecia przedstawionego problemu badawczego jest okoliczno$¢, ze w UE nie
zdecydowano si¢ na nadanie Al osobowosci prawnej, potaczonej z samodzielnym ponoszeniem przez
Al odpowiedzialnosci cywilnej za wyrzadzane szkody. Al zakwalifikowano poki co — nie jako
cyfrowg osobe prawna, lecz — jako produkt i skoncentrowano si¢ na odpowiedzialno$ci za produkt
oraz na odpowiedzialnosci operatora systemu Al. Rodzi si¢ wobec tego pytanie czy prawodawstwo
UE nie jest zbyt zachowawcze 1 czy pozwoli na budowanie pelnego zaufania do Al oraz szerokiego
wykorzystywania Al w procesie pracy. Unia Europejska ma ambicje aby by¢é w awangardzie w
zakresie rozwoju w petni autonomicznej Al. Cel taki chce osiggna¢ m.in. dzigki prawodawstwu, ktore
bedzie kompatybilne z rozwojem najnowszych technologii Al. Nalezy w zwiazku z tym zbada¢ jakie
rozwigzania w zakresie odpowiedzialnosci Al sa zglaszane w odniesieniu do prawodawstwa
swiatowych liderow w zakresie technologii Al takich jak USA, Chiny oraz Singapur. Propozycje
doktryny dotyczace obcych systemow prawnych moga by¢ pomocne dla ustalenia czy kierunek obrany
przez UE (odpowiedzialno$¢ za Al = odpowiedzialno$¢ za produkt) jest stuszny. A jesli nie, jakie
rozwigzanie mozna w tym zakresie zaproponowac.

Wyniki przeprowadzonych badan pozwola mi odpowiedzie¢ na pytanie: Czy mozliwe jest
optymalne uregulowanie odpowiedzialnosci Al przy uzyciu jednego ze znanych juz modeli
odpowiedzialno$ci, a jesli tak to ktory model nadaje si¢ do tego najlepiej. Jesli jednak wniosek
ptynacy z badan bylby taki, ze znane modele odpowiedzialno$ci sg niekompatybilne w stosunku do
odnotowanych probleméw zwiagzanych z Al, to w ostatnim etapie pracy badawczej sformutowana
bedzie propozycja nowego modelu odpowiedzialnosci autonomicznej Al.



