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Nawigacyjne systemy satelitarne, takie jak amerykanski GPS, rosyjski GLONASS, czy budowany przez Unig
Europejska Galileo z uwagi na ciagle rosnaca liczbe stacji permanentnych (obecnie ponad 10 000 rozmieszczonych na
calym $wiecie) pozwala na badanie efektéw o charakterze dynamicznym. Powodowane one sa gléwnie ruchami mas
zardwno we wnetrzu Ziemi, jak rowniez w jej hydrosferze i atmosferze. Gléwnym efektem o dynamicznym jest ruch
blokéw litosferycznych wynikajacy z efektu konwekcji w ptaszczy ziemskim, powodujacy realny ruch réznych czesci
litosfery z predkoSciami na poziomie kilku centymetréw na rok. W badaniu tego zjawiska nawigacyjne systemy
satelitarne petnig dzi§ niezwykle istotna, jesli nie najistotniejsza, role z uwagi na mozliwo$¢ precyzyjnego wyznaczania
pozycji w jednolitym matematycznym ukladzie odniesienia. Wsp6trzedne wyznaczane z epoki na epoke tworza szeregi
czasowe, zawierajace ogromng ilo§¢ informacji nie tylko o ruchach tektonicznych, ale rowniez na temat interakcji
pomiedzy poszczegdlnymi geosferami. Wszystkie elementy szeregu czasowego mozna zamodelowac¢ analitycznie,
dlatego nazywa si¢ je czeScig deterministyczng. Czg$¢ stochastyczna jest pozostato$cia po odjeciu modelowania i
nazywana jest szumem. Natomiast wiarygodne wyznaczenie bledéw trendu opiera si¢ na wlasciwym opisie czgsci
stochastycznej szeregu. Majac na uwadze powyzsze, autorzy projektu podejmuja si¢ zadania opracowania innowacyjnej
metody opartej na modyfikacji empirycznych funkcji ortogonalnych i zatozeniu, iz zmiany sezonowe nie maja statych
w czasie amplitud, jak powszechnie do tej pory zaktadano, oraz, iz istnieje potrzeba wykonania dodatkowej operacji,
zwanej filtracja przestrzenno-czasowa w celu wyznaczenia wiarygodnych oszacowan bledéw wyznaczanych ruchéw
neotektonicznych.



